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DANE TECHNICZNE MODULU MODBUS

Protokét komunikacyjny MODBUS RTU
Interfejs RS485, potdupleksowy
Szybko$¢ transmisji 9 600, 19 200, 38 400, 57 600 bit/s
danych
Format bitowy 8 bitéw danych, 1 bit stopu, bit parzystosci
8 bitow danych, 1 bit stopu, bit nieparzystosci
8 bitéw danych, 2 bity stopu, brak kontroli parzystosci
8 bitéw danych, 1 bit stopu, brak kontroli parzysto$ci
Adres Moga by¢ uzywane wszystkie prawidtowe adresy 1-247

Zakonczenie polaczenia Zakonczenie polaczenia aktywuje przelacznik DIP nr 5
(Jezeli sterownik jest ostatni w petli Modbus, przetacznik DIP powinien
znajdowac si¢ w potozeniu ON.)

Wejscia Zaciski oznaczone jako A (D0) B (D1) C (Com)

PODLACZENIE

DO D1 Com
Modbus
A DO (+), dodatni kanat danych *)
B D1 (-), ujemny kanat danych *)
C Com, masa sygnalowa

*) Sterownik koryguje biegunowos¢ w razie przypadkowej zamiany +/-

.



KONFIGURACJA MODULU MODBUS
Ustawienia standardowe

Adres 16

Szybkos¢ 19 200

Bit parzystosci, jeden bit stopu

W przypadku gdy ustawienia komunikacji s3 nieznane, mozna wymusic¢ ustawienia standardowe,
uruchamiajgc VariMax NG z przefacznikami DIP ,,High speed” i ,Low speed” w potozeniu ON.
Pozwala to odczyta¢ albo zmieni¢ zapisane ustawienia.

Zmiana ustawien

Konfiguracje modutu Modbus mozna przeprowadzi¢ za pomocg programu konfiguracyjnego
znajdujgcego sie na naszej stronie internetowej www.ibccontrol.se Konfiguracji szybkosci komunikacji,
adresu, kontroli parzystosci i bitdw stopu mozna takze dokona¢, wykorzystujac ,,Holding register”
33-36. Ustawienia te zostaj3 zapisane w VariMax NG.

Sterownik bedzie nadal uzywal poprzednich ustawien, dopoki nie zostanie ponownie uruchomiony,
co pozwoli na weryfikacje zapisanych ustawien.

Cleaning function and  Funkgja ta bedzie uruchamiac si¢ w trybie nastawionym recznie przy uzyciu

rotation monitor przetacznika DIP sterownika, ale mozna to zmieni¢ poprzez Modbus.
(Przedmuchiwanie i Po wlaczeniu komunikacji Modbus, ustawienia reczne nadajg funkcji
czujnik obrotow) przedmuchiwania i czujnika obrotéw pewng wartos¢ poczatkowa,

ale Modbus ma pierwszenstwo.

High speed/Low speed  Wysoka predkos¢/niska predko$¢ nie s sterowane przez Modbus.

(Wysoka predko$¢/

niska predkos¢)

Manual speed A1-A2 majg pierwszenstwo przed ustawieniami Modbus i pozwalajg na
(Predkos¢ ustawiana niezalezne sterowanie z innego urzadzenia. Predko$¢ ustawiang recznie
recznie) mozna odczytywac i wlacza¢ poprzez Modbus, jesli A1-A2 nie sg
Al-A2 podfaczone. Do nastawiania predkosci obrotowej stuzy potencjometr

»Manual speed”.

Max rpm Maksymalng predko$¢ obrotowg nastawia sie za pomocg potencjometru

(Maks. predkos¢ »Max rpm”. Regulator moze uzy¢ nastawionej maksymalnej predkosci

obrotowa) obrotowej albo jg zignorowac, wykorzystujac rézne rejestry dla nastawy
predkosci.

Reset Zerowanie mozna przeprowadzi¢ poprzez Modbus, przy uzyciu przycisku

(Zerowanie) »Reset” albo poprzez zdalne zerowanie.

Input signal Modbus przejmuje w petni nastawe predkosci, gdy przesle te warto$¢ i

(Sygnal wejsciowy) sygnat analogowy nie jest uzywany, dopoki Modbus przesyla nastawe
predkosci.

Rotor speed Predko$¢ wirnika mozna odczyta¢ poprzez Modbus. Funkcja ta wymaga

(Predkos¢ wirnika) uzycia zewnetrznego czujnika obrotow.
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Przetacznik DIP

Zielona
dioda LED

WSKAZNIKI PRACY MODULU MODBUS

Czerwona
dioda LED

Zielona dioda LED | Czerwona dioda LED | Tryb pracy Motzliwe przyczyny bledu

(na karcie) (na karcie)

Nie $wieci Nie $wieci Brak komunikacji - Uszkodzony lub niepodtaczony
przewéd komunikacyjny

- Zadna komunikacja nie jest

przesylana z systemu
nadrzednego

Nie $wieci Miga Komunikacji nie - Nastawiono nieprawidlowa

mozna zinterpretowaé | szybkos§¢

- Nastawiono nieprawidlowa
liczbe bitéw stopu albo
kontrole parzysto$ci

- Zle podtaczony przewdd

- Nieprawidlowe zakonczenie

polaczenia
- Nieprawidlowy adres
Miga Nie $wieci Komunikacje mozna
zinterpretowac
Zélta dioda LED Tryb pracy Motzliwe przyczyny bledu
(na tabliczce)
Nie $wieci Brak komunikacji - Brak komunikacji w ciggu ostatnich

90 sekund
- Patrz powyzej: tabela dla zielonej i
czerwonej diody LED

Miga Komunikacja nawigzana, ale brak nastawy
predkosci. Mogly jednak mie¢ miejsce
zapisy do COILS.

Swieci statym Komunikacja nawigzana z nastawg pred-

$wiatlem kosci.




LIMIT CZASU

W VariMax NG istniejg dwa rézne rodzaje limitu czasu: jeden dla odbierania nastawy predkosci i jeden
dla pozostalej komunikacji, w tym zapisywania do COILS.

Jesli nastawa predkosci przestanie nadchodzi¢, to do uptywu limitu czasu VariMax NG bedzie dziata¢ z
ostatnig nastawg predkosci. Po 90 sekundach zotta dioda LED przelaczy si¢ w tryb migania/zgasnie w
zaleznosci od tego, czy miata miejsce inna komunikacja czy nie. Warto$¢ predkosci jest teraz pobierana z
urzadzenia (0-10 V).

Jesli komunikacja z VariMax NG zakonczy sig, to do uptywu limitu czasu sterownik kontynuuje prace z

wykorzystaniem ewentualnych ustawien dla COILS. Po 90 sekundach zé6tta dioda LED zgasnie.
Wiszystkie ustawienia sg teraz pobierane z urzadzenia.

KATALOG REJESTRU MODBUS
VariMax NG obstuguje nastepujace funkcje Modbus:
+ Coil (odczyt/zapis cyfrowy)

+ Discrete input (odczyt cyfrowy)

+ Input register (odczyt analogowy)

+ Holding register (odczyt./zapis analogowy)

COIL

Rejestr 1-bitowy (odczyt/zapis).

Do odczytu wykorzystywana jest funkcja Modbus 01 ,,Read Coils”

Do zapisu wykorzystywana jest funkcja Modbus 05 ,Write Single Coil”.

Adres | Nazwa Opis Format | Odczyt/
danych | zapis
1 Ponowne Zapisa¢ 1 w celu ponownego uruchomienia. Single bit | Zapis
uruchomienie Sterownik uruchamia sie natychmiast bez

wysylania odpowiedzi dla zapisu.

2 Przedmuchiwanie | Odczytuje 1, jesli przedmuchiwanie jest wlaczone. | Single bit | Odczyt/
Zapis pod tym adresem powoduje, ze Modbus zapis
przejmuje kontrole nad ta funkgja.

Zapisa¢ 1, aby wlaczy¢ przedmuchiwanie albo 0,
aby wylaczy¢.

3 Czujnik obrotow | Odczytuje 1, jesli wlaczony jest zewnetrzny

Single bit | Odczyt/

czujnik obrotéw albo 0, jesli wiaczony est we- .
zapis

wnetrzny czujnik obrotéw. Zapis pod tym
adresem powoduje, ze Modbus przejmuje kontrole
nad tg funkcjg. Zapisa¢ 1, aby wlaczy¢ zewnetrzny
czujnik obrotéw albo 0, aby wlaczy¢ wewnetrzny
czujnik obrotéw. Patrz tez: Wewnetrzny czujnik

obrotéw wylaczony (5).

C.d. na nastepnej stronie
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C.d. z poprzedniej strony

Adres | Nazwa Opis Format | Odczyt/

danych zapis

4 Predkosé¢ Odczytuje 1, jedli predkos¢ ustawiana recznie jest | Single bit | Odczyt/
ustawiana recznie | wlaczona. Zapisa¢ 1, aby wiaczy¢ predkos¢ zapis

ustawiang recznie zamiast nastawy z Modbus.
Jesli funkeja zostata wlaczona za posrednictwem
wejscia cyfrowego, nie mozna jej wylaczy¢
poprzez Modbus.

5 Wewnetrzny Odczytuje 1, jesli wewnetrzny czujnik obrotéw Single bit | Odczyt/
czujnik obrotéw | jest wylaczony. Zapis pod tym adresem powoduje, zapis
wylaczony ze Modbus przejmuje kontrole nad tg funkgja.

Zapisa¢ 1, aby wylaczy¢ wewnetrzny czujnik
obrotéw albo 0, aby wlaczy¢ wewnetrzny czujnik
obrotow.
Patrz tez: Czujnik obrotéw (3). Wiaczenie
zewnetrznego czujnika obrotéw powoduje
wylaczenie wewnetrznego czujnika obrotow.
DISCRETE INPUT
1-bitowy rejestr stanu (odczyt).
Do odczytu wykorzystywana jest funkcja Modbus 02 ,,Read Discrete Inputs”
0 = normalny
1 =alarm

Adres | Nazwa Opis Format | Odczyt/

danych zapis

1 Blad Odczytuje 1, jesli wystapil btad Single bit | Odczyt

9 Zadziatalo Odczytuje 1, jedli zadziala zabezpieczenie ste- Single bit | Odczyt
zabezpieczenie rownika i nie nastgpi jego samoczynne ponowne
sterownika uruchomienie

3 Zawsze odczytuje 0 Single bit | Odczyt

4 Zbyt niska tempe- | Odczytuje 1 przy zbyt niskiej temperaturze Single bit | Odczyt
ratura sterownika

5 Zbyt wysoka Odczytuje 1 przy zbyt wysokiej temperaturze Single bit | Odczyt
temperatura sterownika
Zbyt niskie . o o . )

6 . Odczytuje 1 przy zbyt niskim napieciu zasilania | Single bit | Odczyt
napiecie pradu
przemiennego

C.d. na nastepnej stronie
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C.d. z poprzedniej strony

Adres | Nazwa Opis Format | Odczyt/
danych zapis
7 Zbyt wysokie napiecie | Odczytuje 1 przy zbyt wysokim napieciu Single bit | Odczyt
pradu przemiennego | zasilania
8 Zawsze odczytuje 0 Single bit | Odczyt
9 Czujnik obrotow Odczytuje 1, jesli zewnetrzny lub wewnetrzny | Single bit | Odczyt
czujnik obrotéw wykryje btad
10 Zawsze odczytuje 0 Single bit | Odczyt
11 Przecigzenie Odczytuje 1 przy przeciazeniu pradowym Single bit | Odczyt
pradowe silnika
12 Przecigzenie, szybkie | Odczytuje 1 przy przecigzeniu Single bit | Odczyt
13 Przecigzenie Odczytuje 1 przy przecigzeniu Single bit | Odczyt
14 Niedocigzenie Odczytuje 1 przy zbyt duzym obcigzeniu Single bit | Odczyt
ciggngcym
15 Niedociazenie, szybkie | Odczytuje 1 przy zbyt duzym obcigzeniu Single bit | Odczyt
ciggngcym
16 Zwarcie Odczytuje 1 przy zwarciu Single bit | Odczyt
17 Niezrownowazenie faz | Odczytuje 1 przy braku zréwnowazenia faz Single bit | Odczyt
18 Brak fazy 1 Odczytuje 1 przy braku fazy 1 do silnika Single bit | Odczyt
19 Brak fazy 2 Odczytuje 1 przy braku fazy 2 do silnika Single bit | Odczyt
20 Brak fazy 3 Odczytuje 1 przy braku fazy 3 do silnika Single bit | Odczyt
21 Niska impedancja Odczytuje 1, gdy impedancja silnika jest Single bit | Odczyt
silnika nieprawidlowa, wynika to z niewtasciwej
wielko$ci silnika, uszkodzenia silnika albo
stabych polaczen.
22 Wysoka impedancja | Odczytuje 1, gdy impedancja silnika jest Single bit | Odczyt
silnika nieprawidlowa, wynika to z niewlasciwej
wielko$ci silnika, uszkodzenia silnika albo
stabych polaczen.
23 Blad wewnetrzny Odczytuje 1, jesli wystapit btad wewnetrzny | Single bit | Odczyt
24 Zbyt niskie napiecie | Odczytuje 1 przy zbyt niskim napieciu Single bit | Odczyt
12V zewngtrznym 12 V

A




INPUT REGISTER

Rejestr 16-bitowy (odczyt).
Do odczytu wykorzystywana jest funkcja Modbus 04 ,,Read

Input Registers”.
Adres | Nazwa Opis Format | Odczyt/ Wspélczynnik | Jednostka
danych | zapis
1 Wersja Format AABB, gdzie AA to UINT 16 | Odczyt | 100
oprogramowania | wersja gtdwna, a BB to
10C podwersja. Przyktadowa warto$¢
odczytu 100 = wersja 1.00
2 Wersja Format AABB, gdzie AA to wer- | UINT 16 | Odczyt | 100
oprogramowania | sja gléwna, a BB to podwersja.
MPC Przyktadowa warto$¢ odczytu
100 = wersja 1.00
3 Model VariMax | Odczytuje 25 dla VariMax25 NG | UINT 16 | Odczyt
i 50 dla VariMax50 NG
4 Temperatura Temperatura sterownika INT 16 | Odczyt “C
Naplgc.le pradu Napiecie zasilania VariMax NG UINT 16 | Odezyt M
przemiennego
6 Tryb pracy Zrédlo wykorzystywanej w UINT 16 | Odczyt

danym momencie nastawy
predkosci:
1= ,Low speed”
Przelacznik DIP w polozeniu
ON
2 = ,High speed”
Przelacznik DIP w polozeniu
ON
3 = Predko$¢ ustawiana recznie
17 = Silnik pracuje, praca.
Zaréwno Modbus, jak i
0-10 V
32 = Brak pracy, przelacznik DIP
»Cleaning function” w
potozeniu OFF
36 = Brak pracy, przelacznik DIP
»Cleaning function” w
potozeniu ON

44 = Trwa przedmuchiwanie

.

C.d. na nastepnej stronie



C.d. z poprzedniej strony

Adres

Nazwa

Opis

Format
danych

Odczyt/
zapis

Wspot-
czynnik

Jed-
nostka

Biezaca nastawa

Biezgca nastawa predkosci

UINT 16

Odczyt

100

obr/min

Biezaca predkosé

Biezaca predkos$¢ watu silnika

UINT 16

Odczyt

100

obr/min

Maksymalna
predkos¢ watu

silnika

Wartos¢ statyczna, ktéra infor-
muje o maksymalnej predkosci

obstugiwanej przez sterownik.

UINT 16

Odczyt

100

obr/min

10

Biezgca predkos¢
wirnika

Tylko przy wlaczonym
zewnetrznym czujniku
obrotéw. Obliczana tylko
wtedy, gdy nastawa predkosci
pozostaje stata miedzy dwoma
impulsami czujnika obrot6éw.
Pokazuje 0, jeli nie jest
dostepna zadna wartos¢.

Aby mie¢ pewno$¢, ze warto$é
pomiaru jest aktualna, nalezy
zmieni¢ nastawe predkosci.
Rejestr ten bedzie wtedy
odczytywany jako 0 do
momentu pokazania biezacej

wartosci.

UINT 16

Odczyt

100

obr/min

11

Kod bledu

Odczytuje 0, jedli nie ma bledu,
kod bledu 3-24 zgodnie z
Discrete input, inne kody
oznaczajg btad wewnetrzny.

UINT 16

Odczyt

12

Zadzialalo zabezpie-
czenie sterownika

Odczytuje 1, jesli zadziatato
zabezpieczenie VariMax NG.

UINT 16

Odczyt

13

Generacja VariMax

Odczytuje 2 dla VariMax NG

UINT 16

Odczyt

14

Obcigzenie

Biezace obciazenie jako
procent obcigzenia
nominalnego. Odczytuje 0, gdy
nie jest dostepna prawidlowa
warto$¢ obcigzenia.

UINT 16

Odczyt

%

15

Moc wejsciowa

Biezgca moc aktywna, ktérg

pobiera sterownik.

UINT 16

Odczyt

S




INPUT REGISTER

Rejestr 32-bitowy (odczyt).
Do odczytu wykorzystywana jest funkcja Modbus 04 ,,Read

Input Registers”.
Adres Nazwa Opis Format | Odczyt/ | Wspol- | Jed-
danych | zapis | czynnik nostka
33* | Obroty silnika Liczba obrotéw silnika UINT 32 | Odczyt szt.
35% | Uruchomienia Liczba uruchomien silnika UINT 32 | Odczyt szt.
silnika
37* | Ponowne Liczba bledow, ktore UINT 32 | Odczyt szt.
uruchomienie spowodowaly ponowne
uruchomienie
39* Odczytuje 0 UINT 32 | Odczyt
41* | Polaczenia Modbus | Liczba utraconych polaczen UINT 32 | Odczyt szt.
przez Modbus
43* | Prawidlowe pakiety | Liczba prawidlowych pakietow | UINT 32 | Odczyt szt.
Modbus przestanych przez Modbus
45* | Nieprawidtowe Liczba nieprawidlowych UINT 32 | Odczyt szt.
pakiety Modbus pakietéw przestanych przez
Modbus
47* | Catkowity czas Calkowity czas pracy UINT 32 | Odczyt s
pracy sterownika
49* Odczytuje 0 UINT 32 | Odczyt
51* | Czasz nieprawi- Czas z nienormalnie wysokim | UINT 32 | Odczyt s
dfowym napieciem | lub niskim napieciem zasilania
zasilania
53* Odczytuje 0 UINT 32 | Odczyt
55% Odczytuje 0 UINT 32 | Odczyt
57* | Czas zatrzymania | Czas z zatrzymanym silnikiem | UINT 32 | Odczyt s
59* Odczytuje 0 UINT 32 | Odczyt

-

C.d. na nastepnej stronie




C.d. z poprzedniej strony

Adres | Nazwa Opis Format | Odczyt/ | Wspol- | Jed-
danych | zapis czynnik | nostka

61* Odczytuje 0 UINT 32 | Odczyt

63* Odczytuje 0 UINT 32 | Odczyt

65* | Czas pracy Czas z pracujgcym silnikiem UINT 32 | Odczyt s

67% Odczytuje 0 UINT 32 | Odczyt

69* | Calkowita energia | Zuzycie energii UINT 32 | Odczyt Wh

HOLDING REGISTER

Rejestr 16-bitowy (odczyt/zapis).
Do odczytu wykorzystywana jest funkcja Modbus 03 ,Read Holding Registers”.

Do zapisu wykorzystywana jest funkcja Modbus 06 ,Write Single Register”.

* = dostep 32-bitowy

Adres Nazwa Opis Format | Odczyt/ | Wspol- | Jed-
danych | zapis | czynnik nostka
1 Nastawa, predko$¢ | 1000 = 100% nastawionej UINT 16 | Odczyt/ | 10 %
maksymalnej predkosci zapis
obrotowej. Mozna ustawi¢
powyzej 100%, do 65535.
VariMax NG automatycznie
ogranicza nastawiong
maksymalng predkos¢
obrotowa.
2 Nastawa, sprawnos¢ | 1000 = 100% nastawionej UINT 16 | Odczyt/ | 10 %
Patrz ,,Sygnat maksymalnej predkosci zapis
wejsciowy/predko$¢ | obrotowej.
obrotowa’, str. 12
3 Nastawa, predko$¢ | 100 = 1 obr/min. Ustawienie UINT 16 | Odczyt/ | 100 obr/min
bezwzgledna potencjometru maksymalnej zapis
predkosci obrotowej nie ma
wplywu na predkos¢
bezwzgledna.

o




Sygnat wejsciowy/predkos¢ obrotowa

Predkos¢
obrotowa (%) Sygnat wejsciowy — predkos¢ obrotowa
N Sygnat wejsciowy jest wprost
w0 / proporcjonalny do sprawnosci wirnika,
Gz / co oznacza, ze sygnal wejéciowy i predkoéé
20 — .
* s . == obrotowa s3 zgodne z powyzszym
o ] . wykresem.
Sygnat wejsciowy 0-10 V
Ustawienie komunikacji
Adres | Nazwa Opis Format | Odczyt/
danych | zapis
33 Zapisz ustawienie | Wpisaé 2371, aby zapisa¢ nowe ustawienia. UINT 16 | Odczyt/
komunikacji Zmienione ustawienia obowiazuja dopiero od zapis
nastepnego uruchomienia.
Do ponownego uruchomienia i aktywacji usta-
wien mozna wykorzysta¢ Coil 1.
Odczytuje:
0: brak zmian, uzywane sg zapisane ustawienia
1: zmiany nie zostaly zapisane
2: nie ma niezapisanych zmian, ale aktywne
ustawienia réznig sie od zapisanych
(wymagane ponowne uruchomienie)
34 Adres wezla UINT 16 | Odczyt/
E 1-247 (domyslnie 16) . th
zapis
35 Bity na sekunde Tylko jedna z ponizszych wartosci: UINT 16 | Odczyt/
96=9600 bps zapis
192=19200 bps (domyslnie)
384=38400 bps
576=57600 bps
36 Kontrola Tylko jedna z ponizszych wartosci: UINT 16 | Odczyt/
parzystosci 0=Bit parzystosci, jeden bit stopu (domyslnie) zapis
1=Bit nieparzysto$ci, jeden bit stopu
2=Brak kontroli parzystosci, dwa bity stopu
3=Brak kontroli parzystosci, jeden bit stopu

-




WLASNE NOTATKI
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